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直交型荷降ろしロボット
過酷な荷降ろし作業からの解放

独自のＸＹ軸機構で、重い荷物をラクラク荷降ろし

二面把持機構と中間コンベアによる安定した荷降ろし1
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Point
独自に開発した二面把持と中間コンベアで重量荷物を取扱います。
荷物の二個同時排出による高速処理も可能です。

ミシン目のある重量荷物も荷降ろし
開梱用ミシン目のある重量荷物も上面と側面の二面で吸着把持し、
取扱います。

独自の認識技術で多彩な積載パターンに対応
RGBカメラと3Dカメラを組み合わせた独自解析で、荷物の境界線を
正確に把握します。 多彩な積載パターンを認識します。
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